CỘNG HÒA XÃ HỘI CHỦ NGHĨA VIỆT NAM

Độc lập – Tự do – Hạn phúc


BÁO CÁO SÁNG KIẾN
(Đề nghị công nhận đề tài nghiên cứu )
I. SƠ LƯỢC LÝ LỊCH:
· Họ tên : Nguyễn Hữu Mạnh
· Sinh ngày, tháng, năm: 04/03/1980                                   Giới tính:Nam
· Trình độ chuyên môn nghiệp vụ : Thạc sĩ kỹ thuật cơ khí động lực
· Chức năng, nhiệm vụ được giao : giảng dạy
· Chức vụ, đơn vị công tác : Trưởng bộ môn Gầm ô tô, Khoa Công Nghệ Động Lực
II. NỘI DUNG:
1. Thực trạng:

    Hướng nghiên cứu thiết kế bộ điều khiển cho hệ thống lái 4WS chưa được nghiên cứu chuyên sâu, đặc biệt chưa xét đến sự thay đổi quỹ đạo chuyển động do biến dạng lốp khi lắp hệ thống lái thiết kế. Do vậy cần nghiên cứu làm làm rõ yếu tố ảnh hưởng này để hoàn thiện hơn về hệ thống lái.

        Lần đầu tiên tại Việt Nam thực hiện nghiên cứu về hệ thống lái bốn bánh chủ động. Kết quả nghiên cứu có khả năng ứng dụng trên ô tô, cho các xe điều khiển từ xa, cho các xe dùng trong quân sự và các xe chuyên dùng khác.

      Đề tài với định hướng nêu trên là một trong những vấn đề có tính thời sự tại Việt Nam và hiện tại còn nhiều mảng trong đó chưa được nghiên cứu tới một cách kỹ lưỡng. Được tiếp cận và giải quyết các vấn đề đó là một cơ hội tốt để tôi học hỏi, nâng cao trình độ, đồng thời góp phần giải quyết các bài toán về ổn định chuyển động của ô tô – hiện không chỉ nhận được sự quan tâm của các nước trên thế giới mà thiết thực ngay tại Việt Nam.ra các sản phẩm phù hợp với tình hình giảng dạy và nghiên cứu tại khoa là hết sức cần thiết. 

2. Những yếu tố khách quan, chủ quan trong việc nêu sáng kiến:

· Mục tiêu chính của nghiên cứu là thiết kế bộ điều khiển ổn định quỹ đạo chuyển động của ô tô thông qua điều khiển 2 bánh sau dẫn hướng của hệ thống lái 4 bánh dẫn hướng tích cực. Để đạt được mục đích đó sẽ tiến hành nghiên cứu lý thuyết và nghiên cứu thực nghiệm.

· Xây dựng mô hình động lực học đổi hướng chuyển động của ô tô 4WS làm cơ sở để thiết kế bộ điều khiển và thực hiện mô phỏng điều khiển. Mô hình được xây dựng với ít giả thiết đơn hóa nhất để đảm bảo sự phù hợp với thực tế giúp đánh giá bộ điều khiển chính xác nhất trước khi thực hiện thí nghiệm. Để đảm bảo mô hình phù hợp với thực tế nhất tác giả quan tâm đến việc mô hình chính xác động lực học tương tác giữa bánh xe và mặt đường.

3. Tên sáng kiến:
     NGHIÊN CỨU VÀ MÔ PHỎNG HỆ THỐNG LÁI 4WS.

4. Nội dung của sáng kiến : 
    Xây dựng mô hình động lực học đổi hướng chuyển động của ô tô 4WS làm cơ sở để thiết kế bộ điều khiển và thực hiện mô phỏng 
5. Phạm vi áp dụng, khả năng phổ biến: 
     Đề tài có thể áp dụng cho giáo viên khoa công nghệ động lực hoặc giáo viên trong trường muốn quan tâm.
6. Thời điểm áp dụng:
    Từ tháng 7 đến tháng 8 năm học 2016-2017
7. Hiệu quả mang lại : 
     Cơ sở để thiết kế bộ điều khiển điện tử
III. CÁC HÌNH THỨC ĐÃ ĐƯỢC KHEN THƯỞNG:

	Năm học
	Danh hiệu thi đua
	Số, ngày, tháng, năm của Quyết định công nhận danh hiệu thi đua, cơ quan ban hành Quyết định

	2013-2014
	Chiến sĩ thi đua cơ sở
	Quyêt định số 1080/QĐ-GDĐT-VP ngày 28 tháng 07 năm 2014 của Sở giáo dục và Đào tạo Thành Phố Hồ Chí Minh
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  XÁC NHẬN CỦA HỘI ĐỒNG  
                                 NGƯỜI BÁO CÁO

KHOA HỌC CẤP CƠ SỞ
                                                                               Nguyễn Hữu Mạnh

